UR15
Specyfikacja ogolna

Obcigzenie

Zasieg
Stopnie swobody

Programowanie

Pobér mocy (Sredni)
Moc maksymalna
Umiarkowane ustawienia pracy

Zakres temperatur pracy
Funkcje bezpieczenstwa

Zgodnie z

Architektura przegubéw

Ramie robota UR15
Wydajnosé

Wykrywanie sity,
kotnierz narzedzia / czujnik momentu
obrotowego

Zakres
Dokfadnosc¢
Doktadnos¢

Ruch

Maks. predkos¢ TCP

Powtarzalno$c¢ postawy zgodnie z ISO
9283

Ruch osi

Podstawa

Bark

Przegub tokciowy
Nadgarstek 1
Nadaarstek ?2

15 kg (33.1 Ibs)

17.5 kg (38,58 funta) przy zapewnieniu
zgodnosci z warunkami granicznymi
podanymi w podreczniku.

1300 mm (51,18 cala)
6 obrotowych przegubéw

12-calowy ekran dotykowy z graficznym
interfejsem uzytkownika PolyScope

550 W

350 W

Temperatura otoczenia:
0-50°C (32-122°F)

20 konfigurowalnych funkgji
bezpieczenstwa

EN ISO 13849-1 (kategoria 3 PLd),
EN SO 10218-1i UL 1740

2-1-3

Moment obrotowy,

Sita, x-y-z e

+150,0N
+75N
+8,3N

+ 10,0 Nm
+0,2Nm
+0,5Nm

5m/s
+ 0,05 mm

Predkosé¢
maksymalna
+180°/s
+180°/s
+240°/s
+300°/s

+ 200°/<

Zakres roboczy

+360°
+360°
+360°
+360°
+ 360°

R

UR15

UNIVERSAL ROBOTS

ATeradyne Robotics Company

Parametry techniczne

UR15. Ostry. Kompaktowy. Duza wydajnos¢ w

zasiegu ramienia.

Model UR15 to najlzejszy cztonek UR Series, ktory
przewyzsza oczekiwania dotyczgce najbardziej
poszukiwanych rozmiarow, reprezentujgc wyjgtkowe
miejsce na rynku cobotéw, oferujgc szybkosc i
niezawodnosc, ktore z tatwoscig dopasowujg sie do

réznych srodowisk.
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Cechy

Klasyfikacja IP

Klasyfikacja pomieszczen czystych
ISO 14644-1

*Predkosc i obcigzenie

Hatas
Identyfikacja statusu

Mocowanie ramienia

Porty we/wy na kotnierzu
narzedzia

Wejscie cyfrowe

Wyjscie cyfrowe

Wejscie analogowe
Napiecie zasilania

Zasilanie

Fizyczne

Obrys

Materiaty

Kotnierz narzedzia

Typ zlgcza

Dtugosc¢ kabla (ramie robota)
Masa bez kabla

Wilgotnos¢

Kontakt

Universal Robots A/S

IP65

Klasa 4 przy < 80%

<67dB(A)

Pierscien Swietlny u podstawy
robota

Dowolna orientacja

2
2
2lub 1 RS-485

12/24V

2 A (dwustykowe) 1 A
(jednostykowe)

@204 mm

Aluminium, tworzywo sztuczne, stal
ISO 9409-1-50-4-M6

M8 8-stykowe zenskie

6 m (236 cali)

40,7 kg (89,73 funta)

< 90% wilgotnosci wzglednej (bez
skraplania)

+45 8993 89 89

Energivej 51

sales@universal-robots.com

5260 Odense

universal-robots.com

Dania

Sterownik uczenia z 3-pozycyjnym
urzadzeniem zezwalajgcym

Cechy
Klasyfikacja IP

Wilgotnosé
Rozdzielczos¢ wyswietlacza

Fizyczne
Materiaty

Rozmiar sterownika uczenia (S x W x G)

Masa

Dtugosc¢ kabla

IP54

< 90% wilgotnosci wzglednej (bez
skraplania)

1280 x 800 pikseli

Tworzywo sztuczne
300 mm x 231 mm x 50 mm
(11,8 calax 9,1 cala x 1,97 cala)

1,8 kg (3,961 funta), w tym 1 m kabla
sterownika uczenia

4,5m (177,17 cala)

Skrzynka sterownicza

Cechy
Klasyfikacja IP
Wilgotnosc¢

Porty we/wy

Wejscie cyfrowe

Wyijscie cyfrowe

Wejscie analogowe

Wyijscie analogowe
Kwadraturowe wejscia cyfrowe
Zasilanie we/wy

Protokoty przemystowe

Interfejsy sprzetowe

Zrédto zasilania
*Dotyczy tylko wersji OEM.

Fizyczne

Rozmiar skrzynki sterowniczej (S x W x

G)
Masa
Materiaty

P44
< 90% wilgotnosci wzglednej (bez
skraplania)

16
16
2
2
4

24V,2A

Modbus TCP (klient/serwer)
Karta sieciowa Ethernet/IP
Urzadzenie PROFINET, PROFIsafe
ROS/ROS2

Ethernet 1 Gb/s

USB 2.0 USB 3.0

Mini DisplayPort

Interfejs wtryskarki

(SPI AN-146 i Euromap-67)*
100-240 VAC, 47-440 Hz

460 mm x 449 mm x 254 mm
(18,2 calax 17,6 cala x 10 cali)

12 kg (26,5 funta)
Stal malowana proszkowo

Skrzynka sterownicza jest rowniez dostepna w wersji OEM.

URI15 Payload curve
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Interfejs kotnierza podstawy UR15
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