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Automatyzacja jest
W Clggtym rozwoju

Chcesz zoptymalizowac produktywnosc, wewnetrzne przeptywy pracy i
zwiekszyC swojg konkurencyjnos¢? Przyspiesz swojg wewnetrzng logistyke
dzieki autonomicznym robotom mobilnym MiR. Jako kompleksowe
rozwigzanie dla wszystkich potrzeb zwigzanych z obstugg materiatéw
oferujemy systemy, ktére moga przenosic lekkie i ciezkie tadunki oraz palety
miedzy pietrami, automatyzujac powtarzalny i podatny na urazy transport
materiatdw oraz bezpiecznie wspotpracujac z pracownikami, zwiekszajgc ich
produktywnosc.

Wspotpracujace roboty mobilne MiR sg tatwe w integracji i programowaniu,
bez koniecznosci kosztownej i uciazliwej rekonfiguracji infrastruktury.
Zobaczysz natychmiastowy wptyw na zdolnos¢ do szybszego przetwarzania
zamoOwien i zmniejszenia kosztow obstugi materiatow, aby uzyskac¢ szybki
zwrot z inwestycji w roboty mobilne — czesto w mniej niz 12 miesiecy.

Potrzebujesz elastycznosci? Przyjazne dla uzytkownika roboty MiR
umozliwiajg dostosowanie sie do zmieniajgcych sie wymagan rynku, nowych
produktéw i nowych przeptywow produkcji. Bardzo tatwo mozna wymieniac
gorne moduty, zmienia¢ misje i dodawac nowe funkcje bez koniecznosci
korzystania z zewnetrznych ustug integracyjnych.

Zobacz, jak firmy z réznych branz na catym $wiecie - od rodzinnych firm
regionalnych po globalne firmy z wieloma lokalizacjami - znalazty lepszy
sposdb na prowadzenie logistyki z MiR. Dzieki lokalnym biurom sprzedazy na
catym Swiecie i globalnej sieci dystrybucji jesteSmy gotowi wspiera¢ Twoja
firme, niezaleznie od tego, gdzie sie znajdujesz.



Kompleksowe
rozwigzanie

MOBILE INDUSTRIAL ROBOTS

Jako klient MiR otrzymujesz korzysci ptyngce z uzytkowania niezawodnych, elastycznych
i wysokowydajnych AMR kontrolowanych przez jedno, intuicyjne w obstudze
oprogramowanie. Otrzymujesz jednak cos wiecej. Wykorzystujemy naszg skale i site, aby
oferowac klientom kompleksowe rozwigzania. Obstugujemy klientéw na catym Swiecie
Za posrednictwem naszych lokalnych biur MiR i najwiekszej na Swiecie sieci partnerow
AMR, sktadajgcej sie z dystrybutordw i integratorow. Dzieki naszemu rozlegtemu
doswiadczeniu rynkowemu i znajomosci aplikacji, nasz zespot inzynierow aplikacji moze
pomaoc w zapewnieniu udanych wdrozen. Uzyskaj petng obstuge dzieki naszemu centrum
serwisowemu oraz umowom serwisowym, ktore mozesz dostosowac¢ do swoich potrzeb,
a jednoczesnie masz dostep do naszego portalu pomocy technicznej i Akademii MiR, aby
samodzielnie zdobywac¢ wiedze techniczna.

Elastycznosc

W zaleznosci od Twoich procesow, przeptywow logistyki wewnetrznej,
ktére chcesz zautomatyzowac, oraz materiatow, ktore transportujesz,
potrzebujesz autonomicznego robota mobilnego, ktdry elastycznie
dostosuje sie do Twoich potrzeb. Dzieki naszemu otwartemu interfejsowi
MiR zapewnia platforme do automatyzacji logistyki wewnetrzne;.

MiR Go

Roboty MiR to elastyczne platformy, gotowe do integracji z innymi
urzgdzeniami. MiR Go to najwiekszy na Swiecie ekosystem dla
niezaleznych aplikacji dla robotdw AMR. Za posrednictwem MiR Go
uzyskasz dostep do +160 rozwigzan, ktore moga Cie zainspirowac, oraz
danych kontaktowych dostawcow.

MiR Go Approved

W MiR Go znajdziesz réwniez certyfikowane produkty. Certyfikacja MiR
to nie tylko pieczatka na papierze — to procedura, w ktorej testujemy
kluczowe cechy, takie jak funkcjonalnosc¢ i bezpieczenstwo.

Produkty z certyfikatem MIiR Go mozna znalez¢ tutaj:



https://www.mobile-industrial-robots.com/mir-go-certified/
https://www.mobile-industrial-robots.com/mir-go-certified/

MiR250

Szerokosé¢:
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Wysokosé:
300 mm

___________

PR a

Masa tadunku: Certyfikaty: Wersja ESD:
250 kg Clean Room Certified Opcjonalanie
(Opcjonalanie)

MiR250 ma kompaktowe wymiary wynoszace zaledwie 580 x 800 mm i wysokos¢
tylko 30 centymetrow. Pomimo swoich rozmiaréw bez problemu przenosi tadunki
0 wadze do 250 kg, poruszajac sie z predkoscig 2 metrow na sekunde.

Dzieki kompaktowej konstrukcji moze poruszac sie w przestrzeniach o szerokosci
zaledwie 80 centymetréw. Oznacza to, ze drzwi i windy, ktére moga stanowic
wyzwanie dla innych robotéw mobilnych, nie stanowig problemu dla MiR250.

MiR250 zostat zaprojektowany z mysla o dtugotrwatym uzytkowaniu — jest tatwy
w utrzymaniu i moze pracowac przez catg dobe, oferujgc opcje szybkiej wymiany
baterii. Co wiecej, spetnia najnowsze standardy bezpieczenstwa — dlatego
uwazamy, ze jest to najbezpieczniejszy robot AMR na rynku.

=i

MiR250 Shelf Carrier

Usprawnij swoja logistyke

Razem z MiR250 opracowalismy
standardowy modut gorny: MiR Shelf
Carrier 250.

Shelf Carrier 250 to urzadzenie
mocujace, ktére umozliwia robotowi
zbieranie i dostarczanie wozkow, potek
lub podobnych przedmiotdw. Jest
dostepne bezposrednio od MiR.

MEGATECH

Flota robotow MiR250
zostata wdrozona przez
firme Megatech Industries
w Hiszpanii.

Dzieki zastgpieniu
tradycyjnych wozkéw
widtowych bezpiecznymi
robotami AMR, firma
ZNnaczaco poprawita
bezpieczenstwo na

hali produkcyjnej,
jednoczesnie zwiekszajac
produktywnosc.

Odwiedz naszg strone internetowa, aby dowiedziec sie wiecej o

MiR250 i Shelf Carrier pod adresem:


https://www.mobile-industrial-robots.com/solutions/robots/mir250/

MiR250 Hook Mobile Cobot

@ Wspotpracujacy ramie robota
spotyka autonomiczna mobilnosc

= Zdolnos¢ holowania:
> 500 kg

Mobilny Cobot taczy platforme AMR MIiR
Z ramionami robotdw wspotpracujgcych
Universal Robots.

: Dzieki elastycznej, modularnej platformie od
) ' Enabled Robotics, ten system dostosowuije sie

80 ulyl

operacyjna.

F —_— : -—— TTTTTTTTTTTTT do roznych przeptywow pracy. Rozmiar ramienia
‘ e cobota oraz zamontowane chwytaki mozna
Najwyzsza , L. , . ’

—_ - . - wysokosé dostosowac do roznych tadunkow i zadan.
‘ T chwytania

| - - " — j 1 nad podtoga

(T e 1) : SBIC Znany z tatwosci obstugi, Mobilny Cobot
Nainizsz wyposazony jest w intuicyjny interfejs all-in-one
\ \ wysokos¢ ! do efektywnego programowania zarowno AMR,
Chee jak i ramienia cobota, co zwieksza wydajnosc
o 2

MiR Charge 48V
/automatyzowane W pefni automatyczne rozwigzanie do fadowania

rozwigZzania transportu Roboty MiR poruszajg sie i automatycznie tgcza z stacja tadujaca.
Wewnetrznego MiR250, MiR600, MiR1350 oraz MiR1200 Pallet Jack korzystaja
z MiR Charge 48V, ktdre ma stopien ochrony IP52.

MiR250 Hook autonomicznie podnosi ______________. Dlugo$é: _ _ _ _ _ ____________,
) . ) . 622 y S
i roztadowuje wdzki, bedac idealnym . ™™ Glebokosé (po ziozeniu):

1

237 mm :
| 1

]

rozwigzaniem do szerokiego zakresu R
zadan holowniczych. !

___________

Skutecznie transportuje ciezkie produkty Wysokosé:
miedzy lokalizacjami. 287 mm

To opatentowane rozwigzanie MiR —
jedyny AMR na rynku z funkcjonalnoscia :
holowania. :

______

e eB8E Nl _ _ _ Gtebokosc¢ - tryb operacyijny:
87 mm
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tatwosc¢ obstugi
dzieki intuicyjnemu
interfejsowi
Kupujac robota MiR, otrzymujesz
najnowsze oprogramowanie juz

zainstalowane, bez dodatkowych
opfat.

Dziata na komputerze, tablecie

i smartfonie.

Mozliwosc¢ personalizacji
pulpitu sprawia, ze tatwo
dostosowac interfejs do
indywidualnych potrzeb

uzytkownika.

t atwe wdrozenie i ponowne
wdrozenie robota mobilnego
do réznych zadan, dodawanie

nowych tras itp.




Bezpieczne roboty
mobilne

Zaprojektowane do bezpiecznej jazdy w srodowiskach
przemystowych

Roboty MiR zostaty zaprojektowane do wspodtpracy z ludZzmi oraz do
poruszania sie w srodowiskach przemystowych obok swoich ludzkich
wspotpracownikow.

W codziennej pracy niezawodny i bezpieczny sposob poruszania sie
robotdéw MiR zapewnia system wieloczujnikowy, ktory przekazuje dane
do zaawansowanego algorytmu planowania, ktory pozwala robotowi
wiedzie¢, gdzie jedzie, oraz decyduje, czy robot powinien dostosowaé

.‘ - Wykrywa obiekty o

ptaszczyznie na
wysokosci 200

2 czujniki SICK Czujniki zblizeniowe |
MicroScan3 lub w kazdym rogu do wysokosci 0-1700 mm
NanoScan3, wykrywania stop ! B poziomie.
kat widzenia: i palet. :
360°do 30 mw !

AMR nowej generacji podnoszg poprzeczke w zakresie

bezpieczenstwa AMR

Fundamentalna czescia spetniania
standarddw bezpieczenstwa jest
wtaczenie dodatkowych funkcji,
ktore zajmuja sie nieprzewidzianymi
zagrozeniami, aby zapewnic, ze
roboty reaguja bezpiecznie, nawet
jesli podstawowe systemy sterowania
Zawioda z jakiegokolwiek powodu.
MiIR600 i MiR1350 sa pierwszymi
robotami AMR zaprojektowanymi
zgodnie z normg IS0 3691-4.
MiR600 i MiR1350 maja 13 funkcji
bezpieczenstwa zgodnych z norma
IS0 13849-1, certyfikowanych przez
TuV Rheinland. Drobne wyjatki od
normy ISO 3691-4 sg identyfikowane
i obstugiwane za posrednictwem
dokumentacji bezpieczenstwa i
zgodnosci MiR, ktora jest zawsze
dostepna na zadanie.

Funkcje bezpieczerstwa robotow
MiR sa udokumentowane w
raporcie Sistema, ktéry moze

by¢ udostepniany przez MiR

za posrednictwem naszych
dystrybutorow.

FUNKCJA MiR600 MiR1350
E-stop PLd,cat3 PLd,cat3
Wykryw,af“e TRl PLd,cat3 PLd,cat3
predkosci

Przetgczanie w terenie PLd,cat3 PLd,cat3
Wykrywanie personelu PLd,cat3 PLd,cat3
WyC|szz?n!ewtereme/momtor PLd, cat3  PLD, cat 3
predkosci

Bezpieczne zatrzymanie PLd,cat3 PLd,cat3
Lokomocja PLd,cat3 PLd,cat3
AR e el PLd,cat1  PLd,cat]
uruchomienia

Wybdr trybu PLc, cat1 PLc, cat1
Molm'Forowanle pozycji pod- PLb,cat1 PLb, cat1
nosnika palet

System E-stop PLd,cat3 PLd,cat3
Monitorowanie pozycji pod- b oty piy cat
nosnika potkowego

Wykrywanie potki PLb,cat1 PLb,cat1




MiR600

Wysokos¢:
322 mm

oo o

R

Szerokosé¢:

Dlugosé: Tttt TTTT 910 mm

---------------- 1350mMm - -~ ~-------------

- =

Masa tadunku: Zgodnos¢ z normami: Ocena: Bezpieczenstwo:
600 kg 1S0-3691-4* IP52 13 funkcji bezpieczenstwa

MiR600 i MiR1350 to roboty mobilne nowej generacji, ktore
maksymalizujg wydajnosc¢ Twojej logistyki wewnetrzne;.

Roboty te mogg automatycznie podnosic, transportowac
i dostarczac palety lub inne ciezkie tadunki, nawet w
dynamicznych srodowiskach, stanowigc bezpieczng i
wydajna alternatywe dla tradycyjnych AGV, podnosnikow
paletowych i wozkdw widtowych.

_______________

MiR1350

Szerokosé¢:
Dtugos¢: . 910mm "~ -~~~ -~--------
___________ 1350mm -~----—----=-—------

_______

Wysokos¢:
322 mm
12.7in

________

°O° (®)
9o~ f\ A
‘ TOVRheinland

Masa tadunku: Zgodnos$¢ z normami: Ocena:
1350 kg ISO-3691-4* IP52

Bezpieczenstwo:
13 safety functions

MiR600 i MiR1350 zostaty zaprojektowane z myslg o
zgodnosci z najwyzszymi dostepnymi standardami
bezpieczenstwa, co sprawia, ze sg lepsze od innych
robotow mobilnych. Oba roboty to pierwsze na rynku
AMR o klasie ochrony IP52. 0znacza to, ze sg odporne
na czagstki kurzu i krople wody, co pozwala naich
uzytkowanie w bardziej wymagajgcych srodowiskach
niz inne roboty mobilne.

*Drobne wyjatki od normy ISO 3691-4 zostaty zidentyfikowane i sg obstugiwane
za pomocg dokumentacji dotyczgcej bezpieczenstwa i zgodnosci MiR.



. Unikalne cechy MiR1200 Pallet Jack
M I R1 200 Pa I I et J a c k ' Percepcja oparta na sztucznej inteligencji umozliwia rozpoznawanie palet owinietych folig i

szybkie, precyzyjne oraz niezawodne wykrywanie palet.

Zaprojektowany do trudnych warunkow, z ocena IP52 i niezawodna konstrukcja przemystows,
stworzony we wspofpracy z Logitrans, wykorzystujgc ponad 80-letnie doswiadczenie w pro-
dukcji urzadzen do podnoszenia.

Wysoka ;/Jojemnos’c’ akumulatora i szybkie tadowanie zapewniaja ptynne dziatanie w trybach
pracy 24/7.

Wysokosé:
2120 mm

Wyposazony w najnowsze oprogramowanie MiR i bezproblemowo integruje sie z MiR Fleet
obok innych robotow MiR.

Analizuje strefe lgdowania za pomoca sensora 3D w celu wykrywania przeszkod na podtodze,
nad gtowa i wokot robota, zapewniajac precyzyjne i bezpieczne umieszczanie palet.

Zawiera detekcje blokady tadunku, ktora umozliwia robotowi bezpieczng interakcje z uszkoo-
E 4 ; zonymi paletami.

Zaprojektowany zgodnie z norma bezpieczenstwa ISO 3691-4 i oferuje kompleksowa ochrone
bezpieczenstwa w 360 stopniach.

Reczny uchwyt dla pracownikow umozliwia tatwa interakcje z robotem w sposob, do ktdrego
Sg przyzwyczajeni podczas pracy z tradycyjnymi wozkami widtowymi.

Dtugosé¢: - -
1934 mm - -

Szerokos¢:
820 mm

Inteligentniejsze ruchy, szybsze wyniki

MiR1200 Pallet Jack wyznacza nowe standardy w inteligentniejszym,
szybszym i bardziej efektywnym transporcie materiatow. To nowoczesne
rozwigzanie wyrdznia sie sztuczna inteligencjg, duzg moca i przemystowa
jakoscig, zapewniajgc sprawne wykrywanie palet, transport i
dostarczanie ich z pietra na pietro w trudnych warunkach.




/Zoptymalizuj transport ciezkich tadunkow i palet
dzieki kompleksowym rozwigzaniom

MiR Shelf Lift

Optymalizacja transportu

ciezkich fadunkdw bez zmiany p -

uktadu obiektu. g R — —— e
] : a}’\ e &

Dzieki MiR Shelf Lift, MiR600 i

MiR1350 mogg autonomicznie a ,

podnosi¢ wozek lub potke, —= Novo Nordisk

transportowac je i dostarczac.

Zapewnia to elastyczny

transport ciezkich fadunkdéw

Pie¢ MiR500 usprawnia logistyke magazynowa w chinskim zaktadzie Novo Nordisk,
transportujgc materiaty opakowaniowe z magazynu do magazynu. Odlegtosc
i : wynosi 100 metrow na przejazd z 3 do 4 zakretami i jazda w zattoczonych
0 roznych rozmiarach, bez -~ . . i . N
: gy : miejscach. Roboty MiR byty oczywistym rozwigzaniem, aby podjac sie tego
koniecznosci stosowania , , ; . .. : . i . .
) Zastosowanie Zastosowanie zadania dzieki swojej autonomicznej technologii, a roboty pozwalajg Novo Nordisk
regatow paletowych. MiR600 oraz MiR1350  MiR600 oraz MiR1350 L . .
za0szczedzi¢ 35 roboczogodzin tygodniowo.

MiR Pallet Lift MiR EU Pallet Lift

MiR600 oraz MiR1350 MiR600 oraz MiR1350
‘ . ) |
2 Zaprojektowany do Zaprojektowany do | |
| transportu transportu [
“ palet palet UE i

~—




MiR Fleet Enterprise

MiR Fleet Enterprise to skalowalne, bezpieczne i w petni

zintegrowane rozwigzanie programowe stworzone z myslag [
0 zaawansowanych operacjach AMR. Ten nowoczesny
system zapewnia wydajne zarzgdzanie flotg, wysoki poziom * '
cyberbezpieczenstwa oraz ciggta innowacyjnos¢, gwarantujac,
ze Twoje operacje AMR pozostang zoptymalizowane i gotowe na .
przyszte wyzwania. . - .
' 0§ Dashboards MiR Fleet / Dashboards / FactoryFloor & .

~
&

Single pallet - Pick EXECUTING 3 missions

e Robots E & place - Full run - -
pr 24/7 Main q) Auto-charging . x \ - _'.’ g . b R -
. , m Cyberbezpieczenstw erprise aligns with the IEC
o-to mission . . i .
Mult pallet - Pick 2443 Part 4-2 (SL-C sign-on, audit logging, flexible
% place - Full run Auto-charging o o
= atabase security, ma , and DoS attack prevention
1350-0092-01 !
Comdorsndzoney m Wydajna skalowaln&'ﬁi o0siagi: Architektura oparta na zdarzeniach
test IISSIons . . . o . .o . .
28% - umozliwia aktualizacje w czasie rzeczywistym, obniza obcigzenie
2417 Bottom Big Corridor obliczeniowe i zapewnia ptynng skalowalnos¢ flot powyzej 100
e 24/7 Bottom Small Corridor robotow AMR.
a‘ _@ 24/7 Long Corridor copy
Fleet log 2477 XTop m Gotowosc¢ dla przedsiebiorstw: System oparty na Windows,
Singlepal}et- Sirfgle pallet - Siﬂgle pa!let- Single paIIeF-45 Singi?palleF—AS Multi Pallet—1 - Multi Pallet»z- Multi .Z prOStym kreatorem InStalaCJl' bezpleczna baza danyCh MSSOL’
< ' g et T e Rent PR i e d integracjg z chmura i sSrodowiskami wirtualnymi oraz cyfrowo
> d podpisanym instalatorem gwarantujgcym zgodnos¢ z wymogami
bezpieczenstwa.
Single pallet - 45 Single pallet - 45 Multi pallet - 1 - Multi pallet - 2 - Multi
eg Left - Place Deg Right - Place Place Place I

MiR | Fleet

s
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MIR | Academy

Dotacz do naszych programow
szkoleniowych i stan sie czescia
rosngcej spotecznosci ek-
spertow MiR na catym Swiecie! L S

0d bezptatnych szkolen online po programy
hybrydowe prowadzone przez certyfikowanych
treneréw — MiR Academy pomoze Ci zdoby¢
umiejetnosci potrzebne do wdrazania, obstugi i
skalowania systemoéw MiR. \

Nasze programy szkoleniowe sg zaprojektowane

tak, aby byty praktyczne, interaktywne i

bezposrednio zwigzane z Twoimi operacjami. i TRy
Dzieki temu zyskasz pewnosc i wiedze, ktore \\—w :
pozwolg w petni wykorzystac¢ potencjat robotow W =
MiR. < '

@ Praktyczna Nauka Nasze programy szkoleniowe zostaty zaprojektowane tak, aby
dostarczyc¢ praktyczne doswiadczenie i umozliwi¢ uczestnikom
bezposrednie zastosowanie zdobytej wiedzy w codziennych
operacjach.

L » Eksperccy Trenerzy Wszyscy nasi trenerzy to certyfikowani eksperci z bogatym
Q doswiadczeniem w wdrazaniu | zarzadzaniu systemami MiR.

Oferujemy zarowno bezptatne szkolenia online w tempie wtasnym,
jak i szeroki wybor sesji stacjonarnych, dzieki czemu mozesz
dopasowac szkolenie do swojego harmonogramu i preferencii
edukacyjnych.

Elastyczne Opcje
Szkoleniowe:

Nasze 7 laboratoriow szkoleniowych na catym swiecie zapewnia
dostep do wysokiej jakosci szkolen, bez wzgledu na Twoja
lokalizacje.

@ Globalny Zasieg:

Od codziennej obstugi po uruchamianie i konserwacje — nasze

= Wszechstronny
programy obejmujg wszystkie aspekty pracy z robotami MiR.

Zakres:

22

MIR Insights Pro

Narzedzie w chmurze do ciggtej optymalizacji wdrozen robotéw MiR dzieki decyzjom
opartym na danych

MiR Insights Pro umozliwia wizualizacje danych, ktore pozwalajg monitorowac, Sledzic
i analizowac cata flote robotow MiR. Dzieki temu mozesz poprawi¢ wydajnosc floty,
zwiekszyC czas pracy robotow i szybciej osiagngc¢ zwrot z inwestycji w roboty MiR.

Monitoruj dane floty i robotéw na
przestrzeni dtuzszych okresow dzieki
panelom danych:

m Sledz kluczowe wskazniki wydajnosci
(KPI) w swoich lokalizacjach, takie jak
przejechane dystanse, wykonane misje i
wskaznik wykorzystania robotow.

m |dentyfikuj momenty wystapienia
konkretnych zdarzen, takich jak
nagte zmiany sygnatu WiFi czy
nieoczekiwane roztadowania baterii, aby
samodzielnie rozwigzywac problemy i
maksymalizowac czas pracy robotow
MiR.

m Koreluj dane z wielu robotow, by
analizowac obszary wymagajgce
poprawy, zwiekszajac wydajnosc¢ swojej
floty i 0g6Ing produktywnosc.

Uzyskaj wizualizacje aktywnos$ci robotow
w swojej placéwce dzieki mapom
cieplnym:

m Wykrywaj obszary ze stabym zasiegiem
WiFi lub naktadajgcymi sie punktami
dostepu, aby zapewnic robotom
efektywne i niezawodne dziatanie.

m Optymalizuj wykorzystanie robotow
MiR i unikaj potencjalnych zatordw,
monitorujac obszary o duzym natezeniu
ruchu w godzinach szczytu.

m Lokalizuj precyzyjne miejsca na mapie,
w ktorych roboty najczesciej sie
przecinajg, aby ulepszy¢ planowanie
misji i zwiekszy¢ przepustowoscé.

FRp—— [ — . 1778 * rosesmson © G = 94 rn

Robet perermance © @ & 70,  resesstme © @ & 84.
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https://mobile-industrial-robots.com/products/services

MIR | Service

Globalne wsparcie serwisowe, aby zmaksymalizowac¢ czas
pracy Twoich robotow MiR

Martwisz sie przestojami w produkcji lub operacjach logistycznych? Polegasz na AMR-ach,

aby zapewni¢ ptynnosc¢ procesow? Chciatbys mie¢ pewnosé, ze Twoja flota AMR jest zawsze

w petni sprawna i gotowa na nieprzewidziane sytuacje?

W najgorszym przypadku, gdy Twoje roboty AMR nie dziatajg zgodnie z oczekiwaniami i
potrzebujesz ich natychmiastowego uruchomienia, MiR wspiera Twoja flote szeroka gama
dopasowanych opcji serwisowych.

MiR Service Level Agreement

Wszystkie nowe roboty MiR sg dostarczane z roczng umowa Standard Service Level Agree-
ment, ktora jest zawarta w cenie robota. Nasz model SLA zapewnia spokoj ducha dzieki
konsekwentnemu, wysokiej jakosci wsparciu i niezawodnej wydajnosci. Skorzystaj z nas-
tepujacych korzysci:

= Zminimalizowane przestoje: Szybki czas reakcji w celu ograniczenia zaktdcen
operacyjnych
= Przewidywalnos$¢ kosztow: State roczne rozliczenie utatwiajagce planowanie finansowe

SERVICE LEVEL AGREEMENT Standard
Wsparcie zgtoszen MiR przez Portal Klienta MiR v
Odpowiedz na zgtoszenie MiR w Cciggu 8 godzin

priorytet w poréwnaniu

Wsparcie MiR na miejscu do klientow bez SLA

Znizka na czesci zamienne, godziny Application & Field Sup-

[0)
port oraz szkolenia MiR o iy

Dostep do listy kontrolnej konserwacji zapobiegawczej MiR v

MiR | Service
Pakiet ustug MiR Care

Dla uproszczenia obstugi, pakiet MiR Care oferuje wstepnie skonfigurowany zestaw ustug reko-
mendowany przez MiR. Dzieki temu rozwigzaniu zyskujesz najlepszy zakres wsparcia w bardzo
konkurencyjnej cenie. Ciesz sie doskonatym stosunkiem jakosci do ceny oraz spokojem — kompl-
eksowy pakiet zapewnia petne wsparcie, dzieki ktoremu Twoje roboty bedg dziata¢ z maksymalng
wydajnoscia.

Pakiet MiR Care obejmuje::

Standardowa umowe Service Level Agreement
Catodobowa infolinie (24/7 Call Center)
Aktualizacje oprogramowania

MiR Insights Pro

Indywidualny pakiet ustug serwisowych

Kazdy uzytkownik robotow ma unikalne potrzeby serwisowe, dlatego oferujemy w petni
konfigurowalne pakiety, dostosowane specjalnie do Ciebie. Choc¢ dla optymalnego zakresu wsparcia
rekomendujemy wstepnie skonfigurowany pakiet MiR Care, rozumiemy, ze niektorzy klienci moga
potrzebowac bardziej rozbudowanego lub catkowicie indywidualnego rozwigzania. Mozesz miec
pewnoscE, ze pomozemy Ci stworzyc¢ idealny pakiet dopasowany do Twoich konkretnych wymagan.

. . . . . . Przedtuz j
Ustugi roczne Wszystkie ustugi roczne wymagaja zawarcia umowy Service W rzeolizons gwarancia
o . . : B Catodobowa infolinia
Level Agreement. Umowa ta dziata jak roczna subskrypcja —jest . )
. . LT B Aktualizacja oprogramowania
rozliczana raz w roku i podlega corocznemu odnowieniu. R
m MiRInsights Pro
. - B Wsparcie aplikacyjne
Ustugi jednorazowe Ustugi jednorazowe sg dostepne do zakupu osobno dla B Peinsinspekcj
uzytkownikow robotéw — bez koniecznosci posiadania umowy B Ocens sieci Wi-Fi
SLA. B Szkolenie techniczne
[ Wsparcie przy aktualizacji

E Ak ;-E
e

Szybki dostep do |
dokumentacji MiR, ' |
serwisu i wsparcia
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FORVIA

Flota 14 robotow MiR automatyzuje przeptywy pracy w logistyce wewnetrznej
w trybie 24/7 w FORVIA Clean Mobility w Pisek, CZ.

Roboty MiR250 sg uzywane do transportu czesci z magazynu do produkcji,
podczas gdy roboty MiR600 transportujg gotowe produkty z produkcji do obszaru
logistycznego i przywozg puste palety z obszaru logistycznego do produkcji w celu
ich ponownego wykorzystania.

FORVIA uzyskata zwrot z inwestycji w roboty MiR w okresie krotszym niz 2 lata, przy
jednoczesnym zwiekszeniu produktywnosci i bezpieczenstwa hali produkcyjnej.

RUNNER (XIAMEN) Corp.

zautomatyzowata swojg
wewnetrzng logistyke

i obstuge materiatdéw za
pomoca floty dwunastu
autonomicznych mobilnych
robotow. Dzieki przyjaznej
dla uzytkownika i intuicyjnej
naturze robotéw AMR od MiR,
firma RUNNER skutecznie
pomogta pracownikom
zdobyC umiejetnosci obstugi
AMR. Teraz firma planuje
rozszerzyc to rozwigzanie
na inne zaktady w ramach
sieci koncernu.

MR Finance

Uzyskaj swoje roboty MiR w niskim koszcie godzinowym

Firmy ze wszystkich branz, zaréwno duze, jak i mate, szukajg sposobdw na
zwiekszenie wydajnosci przy jednoczesnym utrzymaniu kosztoéw na jak najnizszym
poziomie.

Automatyzacja to sposdb na optymalizacje produktywnosci i zapewnienie przewagi
konkurencyjnej. Obawy zwigzane z szybkoscig zwrotu z inwestycji nie powinny
spowalnia¢ automatyzacji. Ekonomiczne roboty mobilne MiR oferuja szybki zwrot

z inwestycji, z okresem zwrotu czesto krotszym niz rok. Jesli chcesz zobaczyc¢
natychmiastowy zwrot z inwestycji i miec niskie koszty poczatkowe robotéw AMR,
mozesz wzigc roboty MiR w leasing dzieki MiR Finance.

Korzysci

m Brak zaliczki i niskie koszty miesieczne

m Kompletne rozwigzanie, w tym robot, modut gérny i ustuga instalacji moga byc¢
finansowane

Nie wymaga naktaddw inwestycyjnych

t atwiejszy wewnetrzny proces zatwierdzania wydatkow operacyjnych

Dopasowanie kosztow do strumienia dochodow

Czy posiadasz przeptyw pracy, ktory jestes gotowy
zautomatyzowac za pomocg AMR?

Pomagamy wykonac szereg podstawowych kalkulacji, aby uzyskac¢ ogdlny obraz
liczby AMR potrzebnych do danego zastosowania i kosztow

Sprawdz, ile robotéw mobilnych potrzebujesz w naszym kalkulatorze AMR:

Oblicz oczekiwany zwrot z inwestycji dla swojej
aplikacji:

Oszacuj godzinowy i miesieczny koszt leasingu:
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https://mir-calculator.com/leasing-calculator/?_gl=1*1a7tiuy*_ga*MjA4OTQ4MTY1My4xNjY5NzQ5NTE3*_ga_MLG83WHXD7*MTY3NzY3MjAyMy4xNzkuMS4xNjc3NjcyNDE5LjYwLjAuMA..*_fplc*YW1oclJ5NkxjZEpXNlIzT1dJVmdVWUJRa21XNmp2JTJGS0lSbU1rdXVxV0dCbFNVY01lJTJCaU52UjNld29xenA3JTJGSXROS2R6T3JidXhGUEpROXJBY09uUDFGWnljY1olMkIzandDZkVQRFNZbTQ0a29UaDRXamJKQThibDdiUjU0YVElM0QlM0Q.
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SPECYFIKACJE TECHNICZNE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

MiR250 MiR Hook 250

INFORMACJE OGOLNE INFORMACJE OGOLNE
Przeznaczenie Autonomiczny robot mabilny (AMR) do wewnetrznego Przeznaczenie Do matych i srednich zadar transportowych w ) MiR Shelf Carrier 250
transportu matych i $rednich tadunkow logistyce przemystowej, w petni zautomatyzow-  |\FORMACJE OGOLNE
any odbidr i dostawa wozkow. ; ] ] -
Kolor RAL70T11, Iron Gray - Przeznaczenie MiR Shelf Carrier to urzgdzenie kot-
Kolor RAL 701/ Iron Gray (zelaznoszary) wiczace, ktére umozliwia blokowanie
WYMIARY i ie 06
i P WYMIARY i przesuwanie potek.
9 . Wysokos6 chwytania 80-350 mm Kolor RAL 9005 / Jet Black (czarny) - blask
Szeroko$c 580 mm : . 10
— Waga z MiR250 (bez akumulatorai 188 kg
Wysokos¢ 300 mm fadunku) WYMIARY
Waga 94kg F ADOWNOSE Diugosé 778 mm
Przeswit 25-28mm &
y PR, Szerokos¢ 560 mm
Powierzchnia tadunkowa 800 x 580 mm Maksymalna tadownos¢ Do 500 kg przy nachyleniu 1% - 300 kg przy ~
nachyleniu 5% Wysoko$¢ 77mm
SC » Wysokos¢ z MiR250 370 mm
LADOWNOSC PREDKOSC | OSIAGI L, .
Maksymalna tadownos¢ 250 kg . - TS Wysoko$¢ podnoszenia 27 mm
Szerokosc¢ korytarza operacyjnego 2 250 mm z maksymalng tadownoscig i wozki- .
. em 700 x 1150 mm Waga z MiR250 146 kg
PREDKOSC | OSIAGI ; . - - (bez akumulatora i tadunku)
Predko$¢ maksymalna 2.0 m/s (7.2 km/h) Tolerancja przejezdnej szczeliny Do 20 mm -
Szerokos¢ korytarza operacyjnego Przy ustawieniach domysinych: 1450 mm Operacyjna szerokosc drzwi Z domyslng konfiguracjg 1700 mm LADOWN’OSC
Szeroko$¢ korytarza operacyjnego Przy ustawieniach domysinych: 3000 mm Aktywny czas pracy zmaksymainym Do 10 godz. 15 min Predkosckmaksl)/m§:n§ 1:2m/s (4.3 km/h)
dla dwoch przejezdzajacych robotow obcigzeniem gpofszé maksymalinej tacow-
Dokfadnos¢, dokowanie do znacznika VL + 3mm na osi X, + 3mmna osi Y, Aktywny czas pracy bez obcigzenia Do 14 godz. 7 min na plaskiej powierzchni)
+0.5° yaw uzytkowego : k :
] o ] i A0 Liczba cykli podnoszenia
Doktadno$c¢, przemieszczanie do pozycji + 60 mm na osi X, + 85 mmna osi Y, + 4 ° yaw Maksymalne nachylenie/spadek :)i/gszrgﬂ?aksymamel tadownosci i 40% przys- (orzy maksymalnym ob-
Tolerancja przejezdnej szczeliny Do 20 mm 5% przy 300 kg, maksymalnie 0,5 m/s ma_zen.lu] ; Minimum 150 000
Operacyjna szeroko$¢ drzwi 1500 mm (konfiguracja domysIna) Zuzycie energii 35W
Aktywny czas pracy z maksymalnym Do 13 godz. ZASILANIE Szerokos¢ korytarza opera- Z pétka: 2000 mm
obcigzeniem Liczba petnych cykli tadowania Minimum 3 000 cykle cyjnego Bez potki: 1250 mm
Aktywny czas pracy bez obcigzenia Do 17 godz. 30 min - Operacyjna szeroko$¢ drzwi Z dotgczong potka: 1850 mm
SRODOWISKO Bez dotgczonej potki: 1150 mm
Maksymalne nachylenie/spadek + 5% przy 0.5 m/s $rodowisko Tylko do uzytku wewnatrz ,
ZASILANIE Zakres temperatur otoczenia, 1miesiac: -20 — 60°C SRODOWISKO
Typ skumulatora Litowo-jonowy przechowywanie 3 miesigce: -20 — 45°C Stopien ochrony IP IP21
Wspdtczynnik fadowania Do 1:16 (10 min tadowania daje 2 godz. 40 min Stopier ochrony IP IP21
czasu pracy przy maksymalnej tadownosci) Warunki podtogowe Bez wody, bez oleju, bez brudu
Liczba petnych cykli tadowania Minimum 3 000 cykle BEZPIECZENSTWO
SRODOWISKO Funkcje bezpieczenstwa Robot zatrzymuje sie w przypadku wyzwolenia
Srodowisko Tylko do uzytku wewnatrz funkcii bezpieczenstwa.
Zakres temperatur otoczenis, dzistanie  0-40°C CZUJNIKI
Wilgotnos¢ 20-95% bez kondensacji Kamera 3D 1Intel RealSense™ D435
Stopien ochrony IP P21
Warunki podtogowe Bez wody, bez oleju, bez brudu
ZGODNOSC
EMC EN 61000-6-4, EN 61000-6-2, EN 12895
Normy bezpieczenstwa dla pojazddw 1SO 3691-4 (Z wyjatkiem klauzuli 4.4, 4.9.4, 5.1, 6, i zatacz-
przemystowych nika A), IS0 13849-1, IS0 13850, IS0 12100,

ITSDF B56-5, RIA R15.08-1

BEZPIECZENSTWO

Funkcje bezpieczenstwa Dwanascie funkcji bezpieczenstwa zgodnych z norma ISO
13849-1. Robot zatrzymuije sie w przypadku wyzwolenia
funkcji bezpieczenstwa.

KOMUNIKACJA
WiFi 2.4 GHz i 5 GHz, 2 anteny zewngtrzne

Potgczenia we/wy 4 wejscia cyfrowe, 4 wyjscia cyfrowe (GPIO),
1port Ethernet, 1 pomocniczy wytacznik awaryjny

CZUJNIKI

Laserowe skanery bezpieczenstwa SICK 2 szt., nanoScan3 (przod i tyt),
zapewniajg ochrone wizualng 360° wokdt robota

Kamery 3D 2 szt., 3D kamera Intel RealSense™ D435
Czujniki zblizeniowe 8 szt.

SWIATLA | DZWIEK
Dzwiek Gtosnik
Lampki sygnalizacyjne i stanu Swiatta kierunkowskazéw po czterech stronach,
osiem $wiatet sygnalizacyjnych (po dwa na kazdym rogu)
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SPECYFIKACJE TECHNICZNE

INFORMACJE OGOLNE

MiR600

MiR1350

Przeznaczenie

Autonomiczny robot mobilny (AMR) do wewnetrznego

Autonomiczny robot mobilny (AMR) do wewnetrznego

INFORMACJE OGOLNE

MiR Pallet Lift

INFORMACJE OGOLNE

SPECYFIKACJE TECHNICZNE

MiR Pallet Rack

Przeznaczenie

Do autonomicznego odbioru i ro-

Przeznaczenie dla MiR600 i

Do autonomicznego odbioru i

transportu ciezkich tadunkéw i palet transportu cigzkich tadunkéw i palet ztadunku palet oraz do zastosowan MiR1350 roztadunku palet 40” x 48”
Kolor RAL 7011/ Iron Grey (zelaznoszary) RAL 9005 / Jet Black (czarny) Zwigzanych z podnoszeniem. WYMIARY
Kolor RAL 9005 / Signal Black (czarny)
WYMIARY Dtugosc 1300 mm
Dtugosé 1350 mm 1350 mm WYMIARY Szerokosc 1188 mm
Szeroko$é 910 mm 910 mm Dtugos¢ ramy 1304 mm Wysoko$é 429 + 3mm
Wysokogé 322 mm 322 mm Szeroko$c¢ ramy 910 mm KO0k
Waga 240 kg 244 kg Catkowita wysoko$¢ w pozyciji 94 mm
— opuszczonej RAL kolor RAL 7011/ Iron Gray (zelaznoszary)
Przeswit 25-27 mm 25-27 mm Calkowit o . 156
atkowita wysokos$¢ w pozyc mm 3
Powierzchnia tadunkowa 1304 x 864 mm 1304 x 864 mm podni\glslior:,;]y wpozyel LADOWNOSC
» — - tadunek Pallet Rack 1250 kg
£ ADOWNOSC Wysoko$¢ podnoszenia 60 mm
Maksymalna tadownosé 600 kg 1350 kg Dtugosc¢ podnoszenia 1200 mm
.. Szeroko$c¢ podnoszenia 710 mm
PREDKOSC | OSIAGI ZEroKOSC pocnoszen!
Predko$¢ maksymalna 2.0 m/s (7.2 km/h) 1.2 m/s (4.3 km/h) L ADOWNOSC
Szeroko$¢ korytarza operacyjnego Przy ustawieniach domyslnych: 1800 mm Przy ustawieniach domysinych: 1800 mm Maksymalny udzwig dla MiR600 500 kg
Z ulepszong konfiguracjg: 1200 mm Z ulepszong konfiguracjg: 1200 mm Maksymalny udzwig dla MiR1350 1250 kg

Doktadno$¢, dokowanie do znacznika L
Doktadnos¢, dokowanie do znacznika VL

Doktadnosc, przejscie do pozycji
Tolerancja przejezdnej szczeliny

+3mmnaosiX,t3mmnaosiY, +0.25° yaw
+2mmnaosi X, + 3mmnaosiY, + 0.25° yaw
+100mmnaosiX, + 83mmnosiY, + 3.4° yaw

Maximum 29 mm at maximum 0.5 m/s, from all angles

+3mmnaosiX,+3mmnaosiY, +0.25° yaw
+2mmna osi X, + 3 mm on Y-axis, + 0.25° yaw

+100 mmna osi X, £ 83mmnaosi Y, + 3.4° yaw
Maximum 29 mm at maximum 0.5 m/s, from all angles

WYDAJNOSC

Liczba cykli podnoszenia
(przy maksymalnym udzwigu)

Minimum 90 000 cykle

Predkos¢ podnoszenia Wgobre: 4.0s
Operacyjna szerokos¢ drzwi 1650 mm (default setup) 1650 mm (default setup) Wdét:3.2s
1200 mm (improved setup) 1200 mm (improved setup) PALETY
Aktywny czas pracy z maksymalnym Do 8 godz. 20 min Do 6 godz. 45 min
obcigzeniem Wymiary palet Obstugiwane przez Lift Pallet Rack:

1016 x1219 mm | 40 x 48 cali. Moze

Aktywny czas pracy bez obcigzenia by¢ stosowany do réznych wymiarow

Do 10 godz. 45 min Do 9 godz. 50 min

uzytkowego

ZASILANIE

Typ akumulatora
Wsp6tczynnik tadowania

Liczba petnych cykli tadowania

Litowo-jonowy
Do 1:12 (30 min tadowania = 5 h 45 min czasu pracy)

Minimum 3 000 cykle

Litowo-jonowy
Do 1:9 (15 min tadowania = 2 h 15 min czasu pracy)

Minimum 3 000 cykle

SRODOWISKO Przeznaczenie Do autonomicznego odbioru i ro- Przeznaczenie dla MiR600 i Do autonomicznego odbioru i
Srodowisko Tylko do uzytku wewnatrz Tylko do uzytku wewnatrz ztadunku europalet MiR1350 roztadunku europalet
Zakres temperatur otoczenia, dziatanie  5-40°C 5-40°C Kolor RAL 9005/ Signal Black (czarny) WYMIARY
Wilgotnos¢ 20-95% bez kondensacji 20-95% bez kondensacji WYMIARY Dhugost 1300 mm
Stopier ochrony IP IP52 IP 52 Dtugosé 1200 mm Szeroko$é 1188 mm
Warunki podtogowe Bez wody, bez oleju, bez brudu Bez wody, bez oleju, bez brudu Wysokosé 87 mm Wysokosé 339 mm
ZGODNOSC Catkowita wysoko$¢ w pozycji 150 mm KOLOR
EMC EN61000-6-4 EN61000-6-4 podniesionej :
- - Wysokosc 0od . 60 RAL kolor RAL 7011/ Iron Gray (zelaznoszary)
Normy bezpieczenstwa dla pojazddw 1S0 13849-1, IS0 3691-4 (z wyjgtkiem punktéw 4.4, 4.9.4, 1S013849-1, I1SO 3691-4 (z wyjgtkiem punktéw 4.4, YSOKOSC pocnoszenia mm »
przemystowych 5.1,5.2, 6 i zatacznika A.), IS0 12100, IS0 13850, ITSDF ~ 4.9.4,5.1,5.2, 6 i zatacznika A.), IS0 12100, IS0 13850, L ADOWNOSC LADOWNOSC
B56-5, RIA R15.08-1 ITSDF B56-5, RIA R15.08-1 S - $¢
Maksymalny udzwig dla MIRE00 500 kg tadownosc Pallet Rack 1250kg
BEZPIECZENSTWO Maksymalny udzwig dla MiR1350 1250 kg

Funkcje bezpieczenstwa

KOMUNIKACJA

13 funkcji bezpieczeristwa zgodnych z normag ISO 13849-1,13 funkcji bezpieczeristwa zgodnych z normg ISO

certyfikowanych przez TV Rheinland

13849-1, certyfikowanych przez TV Rheinland

INFORMACJE OGOLNE

palet.

MiR EU Pallet Lift

INFORMACJE OGOLNE

MiR EU Pallet Rack

WYDAJNOSC

Liczba cykli podnoszenia
(przy maksymalnym udzwigu)

Minimum 90 000 cykle

WiFi 2,4 GHz i 5 GHz, 2 anteny zewngtrzne 2,4 GHz i 5 GHz, 2 anteny zewnetrzne Predko$¢ podnoszenia Wgore: 4.0s
Pofgczenia we/wy 6 wejs¢ cyfrowych, 6 wyjsc cyfrowych 6 wejs¢ cyfrowych, 6 wyjsc cyfrowych Wdot3.2s
PALLETS
CZUJNIKI
Laserowe skanery bezpieczenstwa SICK 2 szt., nanoScan3 (przod i tyf), 2 szt., nanoScan3 (przad i tyt), Wymiary europalet 1200 x 800 mm
zapewniajg ochrone wizualng 360° wokot robota zapewniajg ochrone wizualng 360° wokot robota Specyfikacja produkcji palet EN 13698-1

Kamery 3D
Czujniki zblizeniowe

SWIATLA | DZWIEK

2 szt., 3D kamera Intel RealSense™ D435
8szt.

2 szt., 3D kamera Intel RealSense™ D435
8 szt.

Dzwigk
Signal and status lights

32

Gtosnik
Swiatta kierunkowskazéw po czterech stronach,

Gtosnik
Swiatta kierunkowskazéw po czterech stronach,

osiem $wiatet sygnalizacyjnych (po dwa na kazdym rogu) osiem $wiatet sygnalizacyjnych (po dwa na kazdym

rogu)
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SPECYFIKACJE TECHNICZNE

MiR Shelf Lift

INFORMACJE OGOLNE

INFORMACJE OGOLNE

MiR Charge 48V

Przeznaczenie

Do autonomicznego podnoszenia i

Przeznaczenie

dostarczania wdzkow, pétek i innych za-
stosowan zwigzanych z podnoszeniem.

Automatyczna tadowarka do robotow MiR250,
MiR500, MiR600, MiR1000 i MiR1350. Robot
porusza sig i faczy sie ze stacjg tadujaca

Kolor RAL 9005 / Signal Black (czarny) Kolor RAL 7035/ Light Grey (jasnoszary)
WYMIARY WYMIARY

Dtugo$c¢ ramy 1304 mm Gtebokos¢ 237 mm (z ptyta tadujaca: 487 mm)
Szerokosc¢ ramy 910 mm Szerokosc 622 mm

Catkowita wysoko$¢ w pozyciji 94 mm Wysokosé 287 mm

opuszczonej Waga 20kg

Catkowita wysoko$¢ w pozyciji 156 mm )

podniesionej SRODOWISKO

Wysoko$¢ podnoszenia 60 mm Wilgotnosc 10-95% bez kondensacji

Dtugos¢ podnoszenia 1200 mm
Szerokos¢ podnoszenia 710 mm

- morza
LADOWNOSC B
Maksymalny udzwig dla MiR600 500 kg WY.[’]A_‘JNOSC
Maksymalny udzwig dla MiR1350 1000 kg Wyjscie

- Wejscie
WYDAJINOSC B

ZGODNOQOSC

Liczba cykli podnoszenia
(z maksymalnym udzwigiem)

Szerokos$c¢ korytarza operacyjnego 2 500 mm

PRZEZNACZENIE

Minimum 90 000 cykle

Zakres temperatur otoczenia, dziatanie
Maksymalna wysoko$¢ nad poziomem

5-40°C
2000m

48V, maximum 40 A
100-240V AC, maximum 14 A, 50-60 Hz

Normy elektryczne

MiR Fleet

Zatwierdzenie bezpieczenstwa TuV

Scentralizowane sterowanie flotg
robotéw

Obstuga zamoéwien
Kontrola poziomu natadowania baterii

Kontrola ruchu

DOSTEPNE SA DWA ROZWIAZANIA

Do 100 robotow

Priorytetyzacja i obstuga zlecen pomigdzy wieloma robotami
Monitorowanie poziomu baterii robota i automatyczna obstuga tadow-

ania

Koordynacja stref krytycznych z wieloma skrzyzowaniami robotéw

MiR Fleet PC
MiR Fleet Server Solution

Dostarczany jako fizyczny komputer PC
Do instalacji w istniejgcej infrastrukturze serwerowej

MIR FLEET PC

Model DFI EB100-KUB1-71

PC Intel® Maple Canyon NUC

CPU Intel® Core™ i3-7100U Processor (3M Cache, 2.40 GHz)
RAM 8GB DDR4-2400

SSD 128GB 2.5"

System operacyjny Linux Ubuntu 16.04

Mozliwosci sieciowe
Wymagane potgczenia
Wymagania dotyczace instalaciji

MIR FLEET SERVER

1Gbit Ethernet, brak opcji bezprzewodowej
Gniazdo zasilania 110 V lub 230 Vi kabel sieciowy Ethernet
Musi dziata¢ w tej samej sieci fizycznej co roboty

Rozmiar pliku instalacyjnego
Rozmiar pliku aktualizacji MiR Fleet
Wymagania dotyczace serwera
RAM

HDD

Obstugiwane systemy operacyjne
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3GB

~300 MB

Dwurdzeniowy procesor z zegarem min. 2.1 GHz
Min. 8 GB

128 GB SSD

Ubuntu 18.04 LTS, Ubuntu Server 18.04 LTS,
Debian 9, Cent0S 7, Redhat Enterprise Linux 7.4

EN60335-2-29

Kanada: CSA C22.1-18, SPE-1000-13, CSA C22.2
No. 107.2 -2001US: NFPA 70: 2017, UL 1564: 2015,
NFPA 791: 2021 Korea KC certified

INFORMACJE OGOLNE

MiR1200 Pallet Jack

Przeznaczenie

Autonomiczny robot mobilny (AMR) do zautomatyzow-
anego, bezzatogowego transportu cigzkich tadunkoéw.

Kolor RAL 7011/ Iron Gray (zelaznoszary)
WYMIARY

Gtebokos¢ 1934 mm

Szerokos¢ 820 mm

Wysoko$é 2120 mm

Waga 750 kg

Maksymalna wysoko$¢ podnoszenia 1120 mm

L ADOWNOSC

Maksymalna tadownos¢ 1200 kg

WYDAJNOSC

Predkos¢ maksymalna (z maksymalnym
tadunku na ptaskiej powierzchni)

Szeroko$c¢ korytarza operacyjnego

Szerokosc¢ korytarza operacyjnego
dla dwdch przejezdzajacych robotéw

Minimalna odlegto$¢ migdzy paletami
a przeszkodami (z wyjatkiem innych
palet)

Szeroko$¢ drzwi operacyjnych
Aktywny czas pracy z maksymalnym
obcigzeniem

ZASILANIE

1.5m/s (5.4 km/h)

Przy maksymalnej predkosci: 2 350 mm
Przy zmniejszonej predkosci: 1600 mm

Przy maksymalnej predkosci: 4 700 mm
Przy zmniejszonej predkosci: 3200 mm

500 mm

1350 mm
Do 10 godz.

Typ akumulatora
Pojemnos$¢ akumulatora

SRODOWISKO

Litowo-jonowy, 3 szt.
102.6 Ah

Environment

Zakres temperatur otoczenia, dziatanie
Wilgotnos¢

Stopien ochrony IP

Warunki podtogowe

Maksymalne nachylenie/spadek

Wspotczynnik tarcia miedzy podtoga a
kotami

Optymalne warunki oswietleniowe

ZGODNOSC

zaprojektowane zgodnie z normami
bezpieczenstwa dla pojazdow przemy-
stowych

CZUJNIKI

Tylko do uzytku wewnatrz

5-40°C

20-95% bez kondensacji

IP52

Bez wody, bez oleju, bez brudu
Przeznaczone do réwnych powierzchni
Minimum 0.60

Réwnomierne i state o$wietlenie (silne Swiatto kierun-
kowe moze spowodowac, ze robot wykryje nieist-
niejgce przeszkody)

EN IS0 12100:2010, IS0 13849-1:2023, EN ISO
13850:2015, EN ISO 3691-4:2023, EN IEC 61000-6-
4:2007/A1:2011, EN IEC 61000-6-2:2005/AC:2005, EN
12895:2015+A1:2019

Laserowe skanery bezpieczenstwa SICK

Kamery 3D
Lidar 3D

3 szt. nanoScan (z przodu i z tytu), zapewniajace
ochrone wizualng 360° wokot robota

5 szt., kamera 3D Intel RealSense™ D435
1szt., na gdrze robota

SPECYFIKACJE TECHNICZNE
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Globalny zasieg

Firma Mobile Industrial Robots szybko sie rozwija. Posiadamy oddziaty w Danii
(siedziba), Stanach Zjednoczonych, Hiszpanii, Niemczech, Chinach, Singapurze,
Korei i Japonii, 8 poniewaz mamy juz ponad 220 dystrybutorow w wiecej niz 60
krajach, a ta liczba ciggle rosnie, mozemy oferowac¢ nasze roboty klientom z catego

Swiata.

MR

MOBILE INDUSTRIAL ROBOTS

BIURA SPRZEDAZY USA

Mobile Industrial Robots Inc - West
10509 Vista Sorrento Parkway, Suite 116
San Diego, CA 92111

USA

+1(631) 675-1838
west-us@mir-robots.com

Mobile Industrial Robots Inc - East
27175 Haggerty Road, Suite 160
Novi, MI 48377

USA

+1(631) 675-1838

east-us@mir-robots.com

Mobile Industrial Robots Inc - Kentucky
1007 Old Delaplain Rd STE C
Georgetown, KY 40324

USA

+1(631) 675-1838
east-us@mir-robots.com

Sledz nas:

wild @ B [ E

mir-robots.com

SIEDZIBA GLOWNA

Mobile Industrial Robots AS
Energivej 51

5260 Odense S

Denmark

+4520 377577
mail@mir-robots.com

BIURA SPRZEDAZY EUROPA

Mobile Industrial Robots GmbH
Frankfurter Str. 27

65760 Eschborn - Frankfurt am Main
Germany

+49175 733 4022
dach@mir-robots.com

MiR Robots S.L.

Calle de Agricultura 106
08019 Barcelona

Spain

+34 649 551252
south-eu@mir-robots.com

BIURA SPRZEDAZY AZJA

MiR Robots (Shanghai) Co., Ltd.
Building 10 2nd Floor

1201 Gui Qiao Rd

Jin Qiao Export Processing Zone
Pudong, Shanghai

PRC 201206

+86 158 0172 8490
china@mir-robots.com

Mobile Industrial Robots Japan
MM Park Building 7F

3-6-3, Minato Mirai, Nishi-ku
Yokohama 220-0012

Japan

+81-(0)45-414-3733
apac@mir-robots.com

Mobile Industrial Robots Korea
10F, HiBrand BD.16, Maeheon-ro,
Seocho-gu,

Seoul, 06771,

Korea

+82 2 2155 2888
apac@mir-robots.com

Mobile Industrial Robots Pte. Ltd.
51 Science Park Road,

#02-01 The Aries,

Singapore Science Park 2

117586 Singapore

Singapore

+65 6770 0822
apac@mir-robots.com

¥202/21 1d


https://www.instagram.com/mobileindustrialrobots/
https://twitter.com/MobileIndRobots
https://www.linkedin.com/company/mobile-industrial-robots-aps/
https://www.youtube.com/channel/UC3MRxsNU6AW_hKdExtnGr1Q
https://www.facebook.com/MiR.Robots
https://www.mobile-industrial-robots.com/
http://mir-robots.com
mailto:mail%40mir-robots.com?subject=
mailto:west-us%40mir-robots.com?subject=
mailto:east-us%40mir-robots.com?subject=
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