CHWYTAK PODWOJNY DO DETALI CYLINDRYCZNYCH

TULEJKI, RURY, PIERSCIENIE
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Pneumatyczny chwytak podwdjny w konfiguracji Y,
zaprojektowany do automatycznej obstugi  detali
cylindrycznych na robotach Universal Robots. Dwa
niezalezne chwytaki na jednej flanszy pozwalajg

jednoczesnie trzymac¢ surowy detal i gotowy wyrdb, co
eliminuje puste przebiegi robota i skraca czas cyklu.
Regulowane palce pryzmatyczne z 20 pozycjami obstuguja
szeroki zakres srednic bez wymiany narzedzia.

Model CAD

Produkt rzeczywisty

Udzwig do 10 kg na chwytak — mozliwos¢ przenoszenia
dwdch detali o tgcznej masie 20 kg

Zakres Srednic: 32-222 mm — 20 pozycji regulacji palcow,
grawerowane oznaczenia na szynie

KonfiguracjaY — 2 niezalezne chwytaki na jednej flanszy.
Ustawienie zapewniajgce optymalng manewrowos¢

Naped pneumatyczny 6 bar — renomowane sitowniki
Schunk z réwnolegtym chwytem
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Bezpieczenstwo — zawor podtrzymujacy cisnienie: detal
nie spadnie przy zaniku zasilania

Zintegrowany odmuch — dysze pneumatyczne wymienne,
tatwa adaptacja pod dedykowany detal

Pewny chwyt — palce pryzmatyczne z poliuretanowymi
nakfadkami, minimalna powierzchnia styku

Szybki montaz — adapter do flanszy UR, montaz i
demontaz jedng Srubg

Lekka konstrukcja — aluminium + druk 3D, masa ~9,5 kg
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Universal Robots:
UR20, UR30

Inne roboty: mozliwosé
adaptacji flanszy
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Dowolny materiat metalowy

oraz twardsze polimery
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e Obstuga tokarek CNC - zatadunek i roztadunek tulejek, rur
e Obstuga frezarek i centrow obrébczych - detale cylindryczne
e Handling miedzy maszynami - transfer detali w celach
wielomaszynowych
® Paletyzacja detali cylindrycznych na regaty i podajniki
® Wszedzie tam, gdzie robot UR obstuguje detale okragte
o $r. 32-222 mm
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Typ

Sitowniki

Skok na szczeke
Maks. dtugosc palca
Pozycje regulacji

Zakres Srednic
Maks. udzwig

Cisnienie robocze
Elektrozawory

Regulacja predkosci
Odmuch

Masa
Materiat palcow

Materiat mocowania
Adapter robota

Czujnik pozyciji

Sterowanie

Podwadjny pneumatyczny, konfiguracja Y
2x Schunk (réwnolegty chwyt)

13 mm

200 mm

20 pozycji

32-222 mm

maks. udzwig pojedynczego detalu do 10
kg
6 bar

Festo
Zawory dtawigco-zwrotne Festo

2x dysze pneumatyczne (wymienne,
adaptowalne pod detal)

~9.5 kg
Aluminium
Druk 3D

Dedykowany do UR - szybki
montaz/demontaz

Analogowy 0-10 V DC

PLC przez koncentrator I/O
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